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(vertical, TH)

(DONNEES I2C)

(vertical, TH)

þÿ�S�é�l�e�c�t�e�u�r�sd'adresse I2C

(vertical, TH)

(2220)

(1206)

(vertical, TH)

(MLCC, X7R)

(avec R=10K ici)

(MASSE)

Convertisseur þÿ�n�u�m�é�r�i�q�u�e�/�a�n�a�l�o�g�i�q�u�e

(1206)

Les jumpers JMP1 et JMP2 permettent simplement de
pouvoir "activer ou non" les þÿ�r�é�s�i�s�t�a�n�c�e�spull-up,

selon si on les souhaite ou pas !

(1206)

-------------------------
| A2 | A1 | A0 | Adresse I2C |
-------------------------
| 0 | 0 | 0 | 0x30 |
| 0 | 0 | 1 | 0x31 |
| 0 | 1 | 0 | 0x32 |
| 0 | 1 | 1 | 0x33 |
| 1 | 0 | 0 | 0x34 |
| 1 | 0 | 1 | 0x35 |
| 1 | 1 | 0 | 0x36 |
| 1 | 1 | 1 | 0x37 |
-------------------------

Nota : avec une alimentation de 5V,
et 3 lignes de commande, ce þÿ�r�é�s�e�a�uR/2R
permet d'avoir 8 niveaux (2^3) de tension

þÿ�d�i�f�f�é�r�e�n�t�s�.Chaque niveau est þÿ�e�s�p�a�c�é
de 0,625V (5V/8niv). Ces niveaux vont

de 0V (0/8*0.625) þÿ�à4,375V (7/8*0.625).
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Trous de montage

þÿ�M�i�c�r�o�c�o�n�t�r�ô�l�e�u�r(ATtiny412)

(1206)

Remarque :
- comme l'adresse þÿ�I�²�Cde base de ce projet est 0x30
- et comme les 3 jumpers-inverseurs (JP3/JP4/JP5),
permettent d'avoir þÿ�j�u�s�q�u�'�à8 choix þÿ�d�i�f�f�é�r�e�n�t�s(2^3)

Alors les 8 adresses I2C possibles pour ce projet sont :
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Bornier alim/progCapteur HC-SR04

Bornier alim/pilotage I2C

(3.2mm / M3)

(pour ERC Kicad)
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