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Alimentation externe +5V

Protection/Séparation des

courants
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I N +5V_EXTERNE | | +5V_EXTERNE +5V_SERVO |
| ALIM_EXTERNE_5V | I
| : L . ’ |
I (bornier & visser) | | i’ c1 _L Cc2 I
| (TH-2°-5.08) | 470uF 25V 100nF 50V
I (étectrolytique) (MLCC. X7R) |
I | | (SMD.D10xL10.2mm) (1206)
| GNDPWR | |
\ _I | GNDPWR GNDPWR I
I
Labels pour Kicad | |
- - | D1 +5V_McU I
| I 1N5819W |
| GNDPWR +5V_EXTERNE +5V_MCU I I B . . |
| I (50D-123) |
I | | cu1_t cu1_2 |
10uF 50V 100nF 50V
I e e e | | (MLCI:. XTR) (MLCCIIX?R) |
| < < < | | (1206) (1208)
I o o o | I
| z z z I | GNDPWR GNDPWR |
I _________________ | L__________________________I
Connecteur prog. ATtiny Microcontrdleur (ATtiny212)
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I +5V_MCU I
I 1 I | +5V_MCU |
| e o I
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I PROG E | I - UL I
.(heﬂz,m) | 8 |
I ez GNDPWR I I g Nota : les pull—up internes |
| A 5 | | de U'ATtiny sur PA6 et PA7 |
raccorder sur seront activées logiciellement,
| CgS;’e'fgss(Z‘;#es(BﬁﬁgI' | | afin que les lignes Al et AO |
| pour preg y I | soient par défaut a l'état haut |
_________________ |
| 2 |
ull—up 12C I ©  ATTINY212-SSN I
r - - -—" - """ """\ " (s0IC-8)
| Les jumpers JMPL et JMP2 wsvomcu | | |
| permettent simplement de JP1 |
e, S |
les souhaite ou pas ! |
I JuI‘rIn?er I | I
| R1 R2 | |
| 47K 4.7K |\ - 0
(1206) (1206) |
I i |: L . Bng | Sélecteur d’adresse 12C
L 1
ENTREE_I2C [ '3
I (horiz, TH) I I I
(pinSocket 2.54) ;I77
| GNDPWR | | (AL I
L I |
Sortie servomoteur | ) ' I
i__________________I | NE Adresse |1“C de base, pour ce projet : 0x30 |
,Fopum = 50 Hz I SW_DIP_x02 Et toutes les adresses possibles, selon la I
I +5V_SERVO (période de 20 ms, donc) I | 33 (stide, TH) position des interrupteurs AQ et Al : |
| | (TH_9.78x7.26mm)
| Pyt L || T 1AL A0 [ haresse 26 1 |
@im) 2 J4 resse
| :NIesze) 3 ;| SERVOMOTEUR | | ———0—————0 —————— 5)(‘36———— I
| (o ) | | 0 1 0x31 |
| (pinHeader 2.54) | 1 0 0x32
GNDPWR I 1 1 0x33 |
I I | GNDPWR GNDPWR  TTTTTTT oo oo oo mmmmes |
I Couleurs des fils d’un servomoteur I I I
I (pzutovarler z(illm f:ll)brlcant a lautre) : I | ]
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